





I) Mesure de la constante de temps électrique d'un moteur continu.
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Le courant i sera mesuré et observé avec une pince ampèremétrique.


L'inducteur n'étant pas alimenté régler la tension V pour que le courant i soit égal à 4 A.


Observer la forme de i avec un oscilloscope numérique quand on ferme K. On utilisera l'oscilloscope en mode "single" et on le déclenchera par la tension V.


A partir de la courbe i = f (t ) déterminer la constante de temps électrique (e de l'induit du moteur.


Donner le schéma électrique équivalent de l'induit du moteur.


Mesurer la résistance r de l'induit et en déduire l'inductance L équivalente.





II) Mesure de la constante de temps mécanique d'un moteur continu.
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L'inducteur est alimenté par une tension continue �220 V constante et on prendra V = 80 V.


La f.e.m E de la dynamo tachymétrique  DT est proportionnelle à la fréquence n de rotation du moteur : e = Kn


Observer avec un oscilloscope numérique la forme de n quand on ferme l'interrupteur K. En déduire la constante de temps mécanique du moteur (m  et comparer la avec (e . Conclusions.


Observer de même la forme de i quand on ferme K. Expliquer les différentes parties de cette courbe.





III) Moteur asynchrone alimenté par un onduleur de tension à V/f constant.





Le moteur asynchrone triphasé est couplé en triangle et alimenté par un onduleur de tension à fréquence variable.


Observer la forme de la tension U et du courant i fourni par l'onduleur quand on fait varier la fréquence f.


Mesurer la valeur efficace de U en fonction de la fréquence f. Tracer la courbe U = f ( f )  pour f variant entre 10 et 60 Hz. Conclusions.


Tracer à l'aide du logiciel Machine les courbes CU = f ( n ) et I = f ( n ) pour f = 60 Hz, 50 Hz, 40 Hz ,30 hz et 20 Hz. Conclusions.


Tracer à l'aide du logiciel Machine les courbes CU = f ( n ) et I = f ( n ) quand le moteur démarre pour f = 50 Hz , 40 Hz et 30 Hz.


constantes de temps électrique et mécanique d'un moteur continu.


Moteur asynchronE alimenté par un onduleur.
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